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成都经济
一线观察
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机器人也要上学
吗？它们都需要学什
么？在成都科创生态
岛W7人工智能与机器
人产业特色楼宇的一
楼，一所面向机器人的

“学校”近日“开学”试
营业，里面的“老师”像
电影《环太平洋》里一
样操控机器（机甲）同
步做动作，让大家直呼

“太酷了”。
在这所“学校”里，

机械臂在工业流水线
场景的传送带前精准
抓取、装箱，轮臂式机
器人在模拟家居环境
中穿梭递物，人形机器
人在零售服务场景前
进行收银结算……这
是刚刚开启试运营的
成都科创生态岛机器
人训练场（下称机器人
训练场）的日常一幕。

这座被称为机器
人“实战学校”的训练
场，究竟教机器人学什
么？怎么学？成都又
为何需要这样一所“学
校”？8月5日，记者实
地探访揭开谜底。

华西都市报-封面新闻
记者 陈彦霏
摄影报道
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▲ 机器人数据采集工
程师徐文杰穿戴VR设
备训练机器人扫码。

机器人在练习拿取
货架上的饮料。

五大场景全覆盖
机器人在这里“拜师学艺”

“我们围绕电子皮肤、家
庭服务、工业操作、零售服
务、康养复健五大典型场景
设置了训练区，构建起‘机器
人本体+机械臂+感知设备+
末端执行器+场景设施+端
侧算力’的硬件体系。”成都
天投集团科创生态岛运营公
司相关负责人任皓向记者介
绍，这五大场景几乎涵盖了
机器人未来进入生产生活的
所有主流方向。

在电子皮肤训练区，一块
看似普通的柔性硅胶材料正
接受精密测试。它来自成都
人形机器人创新中心，该中心
是机器人训练场首批入驻开
展训练的机器人企业。该中
心综合部部长田敏介绍，材料
内部布满磁粉，受外力按压时
内部磁场会发生变化。“它的
最高精度可达0.005N，相当于
0.5克的感知量级，1平方厘米
的面积内可分布约10万个感
应点。”田敏说，这项技术未来
可帮助机器人完成抓取鸡蛋、
玻璃杯等易碎易变形物品的精
细化操作，甚至可用于工业检
测和帮助烧伤患者恢复触觉。

家庭服务训练区还原了
真实的居家环境，机器人当上

“保姆”，需要在模拟家庭日常
中完成物品取放、跨区域递
送、桌面整理等任务。工业操
作训练区则让移动机器人与
传送带、深度相机、机械臂协
同作业，完成上料、装箱、下料
的全闭环流程。零售服务训
练区模拟超市、便利店等商业
场景，复刻“选购-取货-打
包-交付”全链路。康养复健
训练区里，人形机器人在轮
椅、医疗床之间开展低速陪护
和辅助交互训练，指向养老机
构和康复中心的迫切需求。

“这些场景全部按照真实
作业流程设计，不是设备的简
单堆砌。”任皓说，“我们的核
心逻辑是为机器人打造一所

‘实战学校’，让它们在这里学
会真本事。”

机器人训练场独特之处
一栋楼就是一条产业链

事实上，成都并非只有这一
所机器人“学校”。此前，四川省
已在成都高新区等地布局了类似
的机器人训练空间。但成都科创
生态岛机器人训练场的独特之处
在于，它实现了“一栋楼就是一条
产业链”的垂直整合。

“我们的研发中心就在科创
生态岛的四楼，一楼是训练场，四
楼是研发中心。”田敏指着四楼
说，“这就可以非常方便我们在研
发中心研发出来的新产品，就近在
楼下的训练场进行数据采集、模型
训练以及真实场景验证，加速产品
真正进入家庭、养老、工业等真实
环境。”

这种“楼上研发、楼下测试”的
模式，极大缩短了机器人从实验室
到市场的距离。据了解，该楼作
为成都市人工智能产业地标，已
实现产业办公出租率100%，诞生
了“贡嘎”系列人形机器人等一批

“成都造”黑科技。机器人训练场
的投用，恰好在这条产业链的关
键节点补上了“场景+数据”的重要
一环。

从更大的产业视野来看，成
都对机器人学校的迫切需求，源
于整个城市乃至四川省机器人产
业的快速发展。根据公开资料，
四川省已将人工智能列为战略性
新兴产业，成都作为核心承载区，
已聚集了数百家机器人及人工智
能相关企业。然而，行业普遍面临
一个痛点——缺乏高价值的真实
有效数据，这是制约机器人产品快
速落地到生产、生活、工作场景的核
心因素。

“传统实验室模拟训练，难以
覆盖复杂应用场景中的环境变化
和人机交互要求。”任皓分析，机
器人训练场通过搭建通用性强的
真实场景，为机器人企业提供了
获取稀缺数据的渠道，弥补行业
数据短板，加速机器人的落地应
用进程。

目前，机器人训练场已对接
超10家意向企业。除了室内的
五大场景，室外还构建了三大测
试区。这些场景均面向外部企
业开放，体现了平台的公共服务
属性。

如今，整座科创生态岛已开
放超过100个科技应用场景。当

“楼下测试、楼上优化”成为日常，
“一岛训练、全省受益”的创新辐
射效应正逐步显现。

机器人不只是个铁疙瘩
当机器人的老师感觉怎样

在工业操作训练区内，记者亲眼见
证了一场精彩的“机器人协作”——流水
线上的产品，首先由第一个机械臂装盒，
再由第二个机械臂装筐，最后由人形机
器人拿走运输，整个过程行云流水。

而在另一个角落，一场更具科幻感
的训练正在进行。机器人数据采集工程
师徐文杰穿戴VR设备，如同电影《环太
平洋》中的驾驶员一样，操作着一旁的机
器人做出一模一样的动作。场景模拟的
是超市柜台扫码，只见机器人缓缓抬起
手臂，尝试拿起扫描枪——第一次，失
败；第二次，角度偏了；第三次，终于成功
对准了牛奶包装上的条形码。

“在机器人数据采集和训练过程中，
成功和失败都是有价值的数据。”成都
人形机器人创新中心项目经理刘鹏介
绍，在具备相应采集条件的训练场景
中，系统会记录机器人执行任务时的视
频、运动轨迹、关节状态、力觉或触觉反
馈，以及任务成功、失败和异常中断等结
果信息。

当被问及如何看待朝夕相处的这些
机器人时，徐文杰笑着说：“也不能说它
们就是个铁疙瘩吧。因为我去操控它，
感觉挺有意思的。”在他看来，这份工作
并不枯燥。

徐文杰向记者展示了操作要领：“操
作时需要双手握持手柄，保持手柄方向
和机器人动作方向基本一致，稍有偏差
机器人就会出现动作不同步。”由于机器
人手臂、手腕、手指等关节数量众多，操
作主要依靠手腕活动带动手臂完成对应
动作，而机器人的灵活度目前还不及人
类手臂。

“我们的目标是通过持续的数据采
集、标注和训练，不断提高机器人在具体
任务中的操作灵活性、稳定性和环境适
应能力。”刘鹏说，目前团队每天安排4至
5名专业人员，分别负责不同训练场景的
数据采集、设备操作、任务记录和数据质
检。团队会根据任务复杂程度制定相应
的采集计划，每个场景每日完成一定数
量的有效任务样本，除成功样本外，执行
失败、位置偏差和异常中断等数据也会
进行分类收集，用于后续模型训练和控
制策略优化。

值得一提的是，这个机
器人训练场不仅是
机 器 人 的“ 教
室”，更是数
据 的“ 矿
场”。机器
人 训 练 场
建 立 了 统
一、闭环、
可 追 溯 的
数 据 采 集
与管理流程，
确保每一份数
据都“从实战中来”。
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